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Roboter vs. Realitat

” Unrealistische Erwartungen

o |
" # ahl eher des Bildes als der Funktionalitat

hlechte wirtschaftliche Nachhaltigkeit



Ziele

Was ist der Zweck einer autonomen Maschine?
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Problem

te Systeme Lange Anlaufzeit Hochschulbildung
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Losung

Zusammenarbeit mit dem Menschen
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Losung

COllaborative roBOT

CO-BOT
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Benutzerfreundlichkeit




Losung
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." Keine Bedienerschulung
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° Steigerung der Servicequalitat




Verwendungsmoglichkeiten
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Learn & Play
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ARBEITSBREITE
5 5 cm '_“""nﬁ'_""“
PRODUKTIVITAT +.¢

1700 m?/h - sg.m/h

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT BIS ZU

3 km/h

Leistungsbeschreibung

LOSUNGSBEHALTER

Lw, 40 litri - liters

BURSTENDRUCK

| Eid ZOkg

MASCHINENABMESSUNGEN (L X H X B)

72x110x68 cm



Kontinuitat
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ECO MODE TECHNOLOGIE °5 GESUNDER BETRIEB

GELBE CODE-TEILE
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LI-IONEN-AKKUS



TECHNOLOGIE-UBERSICHT
SENSOR DATA FUSION
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3D-TIEFENKAMERAS

Erweiterte Hindernisvermeidung

FALLERKENNUNG

Anti-Fall-Sensoren

2D-LIDAR

2D-Laserscanning

ULTRASCHALL-SENSOREN
360° virtueller Wandschutz

SICHERHEIT - [EC 63327 I EC
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